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ABSTRACT

Fitriana, Ika 2023. Rancang Bangun Sistem Penyiraman dan Pemupukan Otomatis pada
Budi daya Tanaman Tomat Berbasis Arduino Uno. Skripsi, Jurusan Sistem Komputer
Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Nahdlatul Ulama Sunan Giri. Pembimbing |
Rahmat Irsyada, M.Pd dan Pembimbing Il Roihatur Rohmah, M. Si.

Agriculture stands as a crucial economic foundation for a nation, with tomato
being a primary vegetable commodity in Indonesia. However, tending to tasks like
watering and fertilizing tomato plants can be labor-intensive, especially during
dry seasons. Therefore, a system that aids farmers in effective plant monitoring
and care is essential. This study aims to design an "Automated Watering and
Fertilization Control System for Tomato Cultivation Based on Arduino Uno". The
experiment involves collecting pertinent literature, designing and assembling
device components, and implementing monitoring and control mechanisms. The
system features two components: watering and fertilization, utilizing humidity
sensors and a Real-Time Clock (RTC) for reference. In conclusion, this system
effectively enhances tomato plant care efficiency. Humidity and DHT 11 sensors
are used for monitoring, while the RTC regulates watering and fertilization.
Experimental results underscore the pivotal role of this device in preserving
tomato plants and augmenting harvest yields.Keywords: Item Sorting Machine,
Arduino Uno, TCS3200 Color Sensor

Keywords : Automated System, Arduino Uno, Tomato Cultivation,



ABSTRAK

Fitriana, Ika 2023. Rancang Bangun Sistem Penyiraman dan Pemupukan Otomatis pada
Budi daya Tanaman Tomat Berbasis Arduino Uno. Skripsi, Jurusan Sistem Komputer
Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Nahdlatul Ulama Sunan Giri. Pembimbing |
Rahmat Irsyada, M.Pd dan Pembimbing Il Roihatur Rohmah, M. Si.

Pertanian menjadi pilar ekonomi penting bagi suatu bangsa, dan tomat
adalah komoditas sayuran utama di Indonesia. Namun, perawatan seperti
penyiraman dan pemupukan pada tanaman tomat memerlukan usaha intensif
terutama pada musim kemarau. Oleh karena itu, diperlukan sistem yang
membantu petani melakukan pemantauan dan perawatan tanaman secara
efektif.Penelitian ini bertujuan merancang "Sistem Kendali Penyiraman dan
Pemupukan Otomatis Pada Budi Daya Tanaman Tomat Berbasis Arduino Uno".
Eksperimen dilakukan dengan mengumpulkan literatur terkait, merancang dan
merakit komponen alat, serta mengimplementasikan sistem pemantauan dan
kendali. Alat ini memiliki- 2 sistem: penyiraman dan pemupukan, dengan
penggunaan sensor kelembapan dan RTC (Real-Time Clock) sebagai acuan.Sistem
ini efektif meningkatkan efisiensi perawatan tanaman tomat. Sensor kelembapan
tanah dan DHT 11 digunakan untuk pemantauan, dan RTC mengatur penyiraman
dan pemupukan. Hasil eksperimen menunjukkan alat ini berperan penting dalam
menjaga tanaman tomat dan meningkatkan hasil panen.

Kata Kunci : Arduino Uno, Sistem Otomatis, Tanaman Tomat
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