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ABSTRACK 

Asfa Reza Izduin, Asfa 2024. Development of an Internet of Things-Based 

Automatic Fire Extinguishing Fan. Thesis, Computer System Study Program, 

Faculty of Science and Technology, Nahdlatul Ulama Sunan Giri University. 

Primary Supervisor Rahmat Irsyada, M.Pd., and Co-Supervisor Sunu Wahyudhi, 

M.Pd.  

 

The purpose of the Internet of Things (IoT)-based fire extinguishing fan is to 

improve the efficiency and effectiveness of handling small fires in homes and 

businesses. This system features smoke and temperature sensors that can detect 

fires in real-time and then activate the automatic fire extinguishing fan to suppress 

the fire at an early stage. A mobile application allows users to monitor and control 

the system remotely, enabling quick monitoring and response. Test results show 

that the system can respond to fires within seconds and successfully prevent the 

spread of fire, providing instant notifications to users, enhancing safety, and 

reducing the risk of loss. In the modern era, rapid technological advancements have 

made many tasks easier for humans. One example is the use of robotics and 

artificial intelligence to handle high-risk tasks. The fire-fighting robot, developed 

with the ATmega328 Arduino Uno microcontroller, features ultrasonic and fire 

detection sensors. This is a significant development. The focus of this research is to 

create an Internet of Things-based automatic fire extinguishing fan robot that can 

assist firefighters in hazardous and hard-to-reach locations. This robot has the 

ability to detect and automatically extinguish fires. Testing shows that the robot 

meets program requirements and can effectively extinguish fires. The addition of 

wheels to the robot allows for better mobility and emergency response, addressing 

the mobility limitations of earlier designs. This research demonstrates that an IoT-

based fire-fighting robot with wheels can improve the efficiency and effectiveness 

of fire handling, making it an innovative and practical solution for high-risk 

environments. This development enhances safety and response in fire situations, 

especially in locations that are difficult and dangerous for humans to reach. 

 

Keywords: Development of fire extinguishing fan, fire extinguisher, (Device, Fire). 



 

ix 

 

ABSTRAK 

Asfa reza izduin, Asfa 2024. Pengembangan kipas pemadam api otomatis berbasis 

internet of things. Skripsi, Program Studi Sistem Komputer, Fakultas Sains dan 

Teknologi, Universitas Nahdlatul Ulama Sunan Giri. Pembimbing Utama Rahmat 

Irsyada, M.pd. dan pembimbing Pendamping Sunu Wahyudhi, M.pd. 

 

Tujuan dari kipas pemadam api berbasis Internet of Things (IoT) adalah untuk 

meningkatkan efisiensi dan efektivitas penanganan kebakaran kecil di rumah dan 

tempat bisnis. Sistem ini memiliki sensor asap dan suhu yang dapat mendeteksi 

kebakaran secara real-time dan kemudian mengaktifkan kipas pemadam api 

otomatis untuk meredam api pada tahap awal. Aplikasi mobile memungkinkan 

pengguna memantau dan mengontrol sistem dari jarak jauh, memungkinkan 

pemantauan dan respons cepat. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem dapat 

merespons kebakaran dalam hitungan detik dan berhasil mencegah penyebaran api 

dan memberikan notifikasi instan kepada pengguna, meningkatkan keamanan dan 

mengurangi risiko kerugian. Di era modern, kemajuan teknologi yang cepat telah 

memungkinkan manusia melakukan banyak hal yang lebih mudah. Salah satu 

contohnya adalah penggunaan robotika dan kecerdasan buatan untuk menangani 

tugas yang berisiko tinggi. Robot pemadam api, yang dibuat dengan 

mikrokontroller ATmega328 Arduino Uno, memiliki sensor ultrasonik dan 

pendeteksi api. Ini adalah perkembangan besar. Fokus penelitian ini adalah 

membuat robot kipas pemadam api otomatis berbasis Internet of Things yang dapat 

membantu petugas pemadam kebakaran di lokasi berbahaya yang sulit dijangkau. 

Robot ini memiliki kemampuan untuk mendeteksi api dan secara otomatis 

memadamkannya. Pengujian menunjukkan bahwa robot memenuhi persyaratan 

program dan dapat memadamkan api dengan efektif. Adanya roda pada robot 

memungkinkan mobilitas dan respons darurat yang lebih baik. mengatasi 

keterbatasan mobilitas yang ada pada desain yang lebih awal. Pengujian 

menunjukkan bahwa robot memenuhi persyaratan program dan dapat 

memadamkan api dengan efektif. Penelitian ini menunjukkan bahwa robot 

pemadam api otomatis berbasis IoT dengan roda dapat meningkatkan efisiensi dan 

efektivitas penanganan kebakaran, menjadikannya solusi yang inovatif dan praktis 
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untuk lingkungan yang berisiko tinggi. Pengembangan ini meningkatkan 

keselamatan dan respons dalam situasi kebakaran, khususnya di lokasi yang sulit 

dijangkau dan berbahaya bagi manusia. 

 

Kata Kunci: Pengembangan kipas pemadam, pemadam api,(Alat,Api). 
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