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ABSTRACT 

 

 

Awam, Muhsinul, Ahmad 2023. Metal and Non-Metal Waste Sorting Prototype 

Based on Arduino Uno Microcontroller. Thesis, Computer Systems Study Program, 

Faculty of Science and Technology, Sunan Giri Nahdlatul Ulama University. Main 

Supervisor Rahmat Irsyada, M.Pd. and Co-Supervisor Fetrika Anggraini, M.Pd. 

 

Keywords: Arduino Uno, Microcontroller, Metal and Non-Metal Waste. 

 

Waste is a serious problem faced by society today. It is material that has no 

economic value and is often discarded without consideration by humans or natural 

processes. In Indonesia, the waste problem has significant social, economic, and 

cultural impacts. Almost every city in the country faces difficulties in managing its 

waste, mainly due to the lack of land for final disposal sites (TPA), which results in 

most of the waste being dumped into rivers. Organic and plastic waste are the main 

components of waste generated in Indonesia. To solve this problem, waste 

management and segregation are very important. Arduino Uno-based 

microcontroller technology helps in waste separation, especially in the separation 

of metals and non-metals. This research is focused on developing an Arduino Uno 

microcontroller-based metal and non-metal waste sorting system. The purpose of 

this system is to simplify waste separation, reduce operational costs, and reduce the 

labor required in the waste separation process. This system is also expected to help 

in reducing negative environmental impacts and advancing the recycling industry. 

Thus, this research has great potential to provide solutions to the waste problems 

being faced in Indonesia, as well as provide benefits in the development of more 

environmentally friendly and efficient technologies in waste management. 
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Awam, Muhsinul, Ahmad 2023. Prototype Pemilah Sampah Logam Dan Non 

Logam Berbasis Microcontroller Arduino Uno. Skripsi, Progam Studi Sistem 

Komputer, Fakultas Sains dan Teknologi, Universitas Nahdlatul Ulama Sunan Giri. 

Pembimbing Utama Rahmat Irsyada, M.Pd. dan Pembimbing Pendamping Fetrika 

Anggraini, M,Pd. 

 

 

Kata Kunci: Arduino Uno, Microcontroller, Sampah Logam Dan Non Logam. 

 

Sampah adalah masalah serius yang dihadapi oleh masyarakat saat ini. Ini 

adalah bahan yang tidak memiliki nilai ekonomis dan seringkali dibuang tanpa 

pertimbangan oleh manusia atau proses alam. Di Indonesia, masalah sampah 

memiliki dampak sosial, ekonomi, dan budaya yang signifikan. Hampir setiap kota 

di negara ini menghadapi kesulitan dalam mengelola sampahnya, terutama karena 

kurangnya lahan untuk Tempat Pembuangan Akhir (TPA), yang mengakibatkan 

sebagian besar sampah dibuang ke sungai. Sampah organik dan plastik menjadi 

komponen utama dari sampah yang dihasilkan di Indonesia. Untuk mengatasi 

masalah ini, pengelolaan dan pemisahan sampah menjadi sangat penting. Teknologi 

microcontroller berbasis Arduino Uno membantu dalam pemisahan sampah, 

terutama dalam pemisahan logam dan non-logam. Penelitian ini difokuskan pada 

pengembangan sistem pemilahan sampah logam dan non-logam berbasis 

mikrokontroler Arduino Uno. Tujuan dari sistem ini adalah mempermudah 

pemisahan sampah, mengurangi biaya operasional, serta mengurangi tenaga yang 

diperlukan dalam proses pemilahan sampah. Sistem ini juga diharapkan dapat 

membantu dalam mengurangi dampak negatif lingkungan dan memajukan industri 

daur ulang. Dengan demikian, penelitian ini memiliki potensi besar untuk 

memberikan solusi bagi masalah sampah yang sedang dihadapi di Indonesia, serta 

memberikan manfaat dalam pengembangan teknologi yang lebih ramah lingkungan 

dan efisien dalam pengelolaan sampah. 
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