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MOTTO
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ABSTRACT

Nizar, 2023. intelligent system on four-wheeled vehicles in the parking area using arduino.
Thesis majoring in Computer Systems, Faculty of Science and Technology, Nahdlatul Ulama
Sunan Giri University. Main supervisor Guruh Putro Dirgantoro, M.Kom and second

supervisor Roihatur Rohmah, M.Si,

The availability of adequate and efficient parking spaces in urban areas is an aspect in
overcoming the problem of traffic congestion and increasing community technology
development. Cities such as Bojonegoro, which are growing and densely populated, face
serious challenges regarding effective parking management. In recent years, the need for
innovative solutions in managing four-wheeled vehicle parking has become increasingly
urgent. To design an intelligent system on four-wheeled cars in the parking area. Testing the
feasibility of smart systems on parking portals using Arduino. This chapter will explain how
the results of the research "Intelligent Systems for Four-Wheeled Vehicles in Parking Areas
Using Arduino™, where this tool can help drivers to park more efficiently and orderly. Based
on the research that has been explained, the following results were obtained: Development of
four-wheeled vehicles in the parking area has been made with various electronic components,
namely Arduino microcontroller, thermal printer, infrared sensor, 20x4 LCD, SG90 Servo, and
also a DC motor. Infrared sensor testing results that the sensor can detect car parks with a
distance of less than 4 cm. The results of the black box testing that has been carried out have
resulted in the development of the various parking system tests being valid and running
according to what was tested. For the feasibility test from various respondents it can be

concluded that this is very feasible to use in parking efficiency.

Keywords: Arduino, infrared sensor, parking slot, parking system



ABSTRAK

Nizar,2023. rancang bangun prototipe pada sistem cerdas di area parkir menggunakan arduino.
Skirpsi jurusan Sistem Komputer Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Nahdlatul Ulama
Sunan Giri. Pembimbing utama Guruh Putro Dirgantoro, M.Kom dan Pembimbing kedua
Roihatur rohmah, M.Si,

Ketersediaan tempat parkir yang memadai dan efisien di perkotaan merupakan aspek dalam
mengatasi masalah kemacetan lalu lintas dan meningkatkan pengembangan teknologi
masyarakat. Kota-kota seperti Bojonegoro, yang terus berkembang dan padat penduduk,
menghadapi tantangan serius terkait manajemen parkir yang efektif. Dalam beberapa tahun
terakhir, kebutuhan akan solusi inovatif dalam mengelola parkir kendaraan roda empat semakin
mendesak. Untuk merancang sistem cerdas pada tempat area parkir. Menguji kelayakan sistem
cerdas pada portal parkir menggunakan Arduino. Pada bab ini akan menjelaskan terkait
bagaimana dari hasil penelitian “Rancang bangun prototipe pada sistem cerdas di area parkir
menggunakan arduino’’, dimana dengan adanya alat ini_dapat membantu pengendara agar
parkir lebih efisien dan tertata. Berdasarkan penelitian yang telah dijelaskan  maka didapatkan
hasil sebagai berikut ini : Pengembangan Pada Kendaraan Roda Empat Di Area Parkir telah
dibuat dengan berbagai komponen elektronika yaitu mikrokontroler arduino, Printer termal,
sensor infra merah, LCD 20x4, Servo SG90, dan juga Motor DC. Pengujian sensor Infra merah
menghasilkan bahwa sensor dapat medeteksi parkir mobil dengan jarak kurang dari 4 cm. Hasil
pengujian black box yang telah dilakukan menghasilkan bahwa pengembangan Pada system
parkir berbagai pengujiannya telah valid dan berjalan sesuai dengan apa yang di ujikan. Untuk
uji kelayakan dari berbagai responden dapat disimpulkan bahwa ini sangat layak untuk

digunakan dalam efisiensi parkir.

Kata kunci : Arduino, Sensor infra merah, Slot parkir, Sistem parkir
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