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ABSTRAK 

 

 

Along with the rapid development of technology, especially on microcontrollers 

such as Arduino which can be combined with other modules or components to 

produce new devices that are easy to operate and develop. Arduino is a 

microcontroller that can be programmed using a programming language, in this 

study the Arduino microcontroller will be used as the control center to run the DC 

motor. Arduino will receive commands from the smartphone via a bluetooth 

connection which will be forwarded to the L298N module to drive the DC motor 

according to the command received. This study aims to produce a prototype 

remote control car that can be controlled remotely via a Bluetooth connection as 

a motion controller in the car. The method used in this research starts from 

analysis, design, implementation and testing. Tests were carried out to measure 

the maximum working distance from bluetooth using the HC-05 module. 

 

 
Keywords: arduino, android, bluetooth, remote control car, prototype, HC- 

05 module. 
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ABSTRAK 

 
Khoirul, ahmad adib. Perancangan mobil remot arduino uno via bluetooth android 

system, skripsi, jurusan Sistem Komputer fakultas sains teknologi universitas 

nahdlatul ulama sunan giri. Pembimbing I Hastie Audytra, S.Kom.,M.T dan 

Pembimbing II Sahri, M.Pd 

 
Seiring dengan semakin pesatnya perkembangan teknologi khususnya 

pada mikrokontroler seperti arduino yang dapat di kominasikan dengan 

modul atau komponen lain untuk menghasilkan perangkat baru yang 

mudah untuk di operasikan dan dikembangkan. Arduino merupakan 

mikrokontroler yang bisa di program dengan menggunakan bahasa 

pemrograman, dalam penelitian ini yang akan menjadi pusat 

pengontrolannya untuk menjalankan motor DC digunakan mikrokontroler 

arduino. Arduino akan menerima perintah dari smartphone melalui koneksi 

bluethooth yang akan di teruskan ke modul L298N untuk menggerakkan 

motor DC sesuai perintah yang diterima. Penelitian ini bertujuan untuk 

menghasilkan sebuah prototype mobil remote control yang dapat di 

kendalikan dari jarak jauh melalui koneksi Bluetooth sebagai pengendali 

gerak pada mobil. Metode yang dilakukan dalam penelitian ini mulai dari 

analisis, desain, implementasi dan Pengujian. Pengujian dilakukan untuk 

mengukur jarak kerja makasimum dari bluetooth dengan menggunakan 

Modul HC-05. 

 

 
Kata kunci : arduino, android, bluethooth, mobil remote control, prototype, 

modul HC-05 
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