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ABSTRACT 

Thoyyiba, M U’un. 2023. At this time the installation of solar panels is mostly 

placed in a certain position without any changes. For example, installing solar 

panels facing upwards with a tilt to one side. With the position of the panel facing 

upwards and tilted to one side, the panel will only receive maximum radiation 

when it is perpendicular to the sun or during the day. This causes solar radiation 

in the morning and evening not to be absorbed optimally. To overcome these 

problems, research will be carried out to increase the power output of solar 

panels using a single axis solar tracker with the addition of a backup timer for 

backup when a sensor component is damaged. In this study a linear actuator dc 

motor was used as the prime mover and an LDR sensor to detect sunlight. The test 

was carried out during the sun during the dry season and on the same day so that 

maximum results were obtained, based on the results obtained during the field test 

in the morning the static solar cell got around 1000 watts of power while the solar 

sell tracker already got 2000 watts of power and during the afternoon the 

production of static solar cells generates around 800 watts of power while the 

tracker solar cells still produce around 1800 watts. 

Keywords : solar panel, solar tracker, linear dc motor actuator, LDR sensor. 
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ABSTRAK 

Thoyyiba, M U’un. 2023. Pada saat ini pemasangan panel surya kebanyakan 

diletakan dengan posisi tertentu tanpa adanya perubahan. Sebagai contoh 

pemasangan panel surya yang dihadapkan ke atas dengan miring kesalah satu sisi. 

Dengan posisi panel yang mengahadap ke atas dan miring ke salah satu ssi maka 

panel hanya akan mendapat radiasi maksimum ketika tegak lurus dengan matahari 

atau di siang hari. Hal ini menyebabkan radiasi matahari di waktu pagi dan sore 

hari tidak terserap maksimal. Untuk mengatasi permasalahan tersebut, akan 

dilakukan penelitian untuk meningkatkan keluaran daya Panel surya dengan 

menggunakan single axis solar tracker dengan penambahan timer backup untuk 

cadangan ketika terjadi kerusakan pada komponen sensor. Pada penelitian ini 

motor dc aktuator linier digunakan sebagai penggerak utama serta sensor LDR 

untuk mendeteksi cahaya matahari. Pengujian dilakukan saat matahari di waktu 

musim kemarau dan pada hari yang sama sehingga di dapatkan hasil yang  

maksimal, berdasarkan hasil yang diperoleh saat uji dilapangan pada saat pagi hari 

solar sell statis mendapatkan daya sekitar 1000 watt sedangkan pada solar sell 

tracker sudah mendapatkan daya sekitan 2000 watt dan pada saat sore hari 

produksi pada solar sell statis menghasilkan daya sekitar 800 watt sedangkan pada 

solar sell tracker masih sekitar 1800 watt. 

Kata Kunci : panel surya, solar tracker, motor dc linier aktuator, sensor LDR. 
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