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ABSTRACT 

Muhammad Lutfi Jahariari. 2023. Arduino-Based Design of a Walking Aid for the 

Blind. Thesis, Computer Systems Department, Faculty of Science and Technology, 

Nahdlatul Ulama Sunan Giri University. The main mentor was Mr. Ucta Pradema 

Sanjaya, M.Kom. and Assistant Advisor Mr. Sunu Wahydhi, M.Pd. 

Keywords: Arduino Uno, HCSR 04 Ultrasonic Sensor, Blind Cane 

Visual impairment is a visual impairment that occurs in humans which has various 

causes, including internal factors, namely malnutrition while still in the womb or 

external factors, namely work accidents or others. This research aims to create a tool 

that can be used by blind people so that blind people can know there are obstacles in 

front of them, on their left and also on their right. The main components used in this 

research are Arduino Uno as the microcontroller and also other supporting tools 

including the HC SR04 ultrasonic sensor which is used as a replacement for the eye 

on this stick, and also a buzzer as an output to provide early warning that there is 

something around the user. there is an obstacle. The way this tool works is that the 

sensor detects obstacles, where sensor one located at the front will detect obstacles at 

a distance of less than one meter. If sensor one detects an obstacle distance of less 

than one meter, the buzzer will beep once. And if sensor two located on the right 

detects an obstacle less than 80 cm then the buzzer will beep 2 times, and if sensor 

three located on the left detects an obstacle less than 80 cm then the buzzer will beep 

3 times. There is also another auxiliary tool, namely a water puddle sensor installed 

on this stick. The results of this research are that the three sensors succeeded in 

detecting according to what was programmed and the buzzer sounded according to 

the input value of each sensor. 
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ABSTRAK 

Muhammad lutfi jauhari.  2023. Rancang Bangun Alat Bantu Berjalan Untuk 

Penyandang Tunanetra Berbasis Arduino. Skripsi, Jurusan Sistem Computer Fakultas 

Sains dan Teknologi Universitas Nahdlatul Ulama Sunan Giri. Peembimbing utama  

bapak Ucta Pradema Sanjaya, M.Kom. dan Pembimbing Pendamping Bapak Sunu 

Wahydhi, M.Pd.  

Kata kunci: Arduino Uno, Sensor Ultrasonik HCSR 04, Tongkat Tunanetra 

Tunanetra adalah salah satu gangguan penglihatan yang ada pada manusia yang 

mempunyai berbagai penyebab di antaranya adalah factor internal yakni kekurangan 

gizi ketika masih dalam kandungan ataupun bisa juga dari factor external yakni 

kecelakaan kerja ataupun yang lain. Pada penelitian ini mempunyai tujuan membuat 

alat yang bisa di gunakan oleh penyandang tunanetra agar si penyandang tunanetra 

dapat mengetahui ada halangan di depannya, di samping kiri dan juga di samping 

kanannya. Adapun komponen utama yang di gunakan dalam penilitian ini adalah 

Arduino Uno sebagai mikrokontrollernya dan juga alat pendukung lainnya di 

antaranya adalah sensor ultrasonic HC SR04 yang di gunakan sbagai pengganti mata 

pada tongkat ini, dan juga buzzer sebagai output untuk memberikan peringatan dini 

bahwasannya di sekitar si pengguna ada halangan. Cara kerja alat ini adalah sensor 

mendeteksi halangan yang mana sensor satu yang terletak di depan akan mendeteksi 

halangan dengan jarak kurang satu meter, jika sensor satu mendeteksi jarak halangan 

kurang dari satu meter maka buzzer akan berbunyi beep satu kali. Dan jika sensor dua 

yang terletak di samping kanan mendeteksi halangan kurang dari 80 cm maka buzzer 

akan berbunyi beep 2 kali, dan jika sensor tiga yang terletak di samping kiri 

mendeteksi halangan kurang dari 80 cm maka buzzer akan berbunyi beep 3 kali. 

Terdapat juga alat pembantu lainnya yakni sensor genangan air yang terpasang pada 

tongkat ini. Hasil dari peneliytian ini adalah ketiga sensor berhasil mendeteksi sesuai 

dengan apa yang gtelah terprogram dan buzzer pun berbunyi sesuai dengan nilai 

inputan setiap sensor. 
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