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ABSTRACT 

 

Ilmi, Darosatul, 2023. Water Feasibility Monitoring System in Koi Fish Ponds 

Using Fuzzy Method Based on Arduino Uno Microcontroller, Department of 

Computer Systems, Faculty of Science and Technology, Nahdlatul Ulama Sunan 

Giri University. Main Supervisor Nirma Ceisa Santi, M. Kom. and Roihatur 

Rohmah's Co-Supervisor, M. Si 

 

Most fish lovers, especially freshwater ornamental fish, they are worried about 

periodic water changes because the longer the water in the pond will change color 

and the clarity of the water decreases. The main factors in the maintenance of fish 

in the pond are timely feeding of fish, water clarity and air circulation around the 

pond. If the water in the pond is left dirty it can inhibit the physical growth of fish 

and the greatest possibility of fish can experience stress and eventually die. Water 

quality has an important role in the hatchery process and fish care, especially koi 

ornamental fish. In koi ponds, it is very important to check the condition of the 

water regularly. Unqualified water conditions can be a source of diseases that are 

dangerous for the growth of koi carps. A common parameter to pay attention to is 

the mineral content. Mineral content is usually affected by acidity or pH. A good 

pH level for koi fish is 6.5 – 8.0. A pH level below 6.5 is very bad for koi fish. 

Therefore, a tool is needed to monitor the feasibility of water in a koi pond in real 

time. Measurement of quality and water content in koi ponds is done manually such 

as using litmus paper or the use of special tools. This measurement takes quite a 

long time and must also be done frequently. Measurement using microcontrollers 

and pH sensors. In addition to detecting the pH of water in fish kola, temperature 

detection in the ari is also needed because to avoid water that is too hot or water 

that is too cold.to combine two sensors and produce decisions, the system will apply 

the fuzzy sugeno algorithm as a control and also a decision maker in the system. 

Based on this, the development of a water feasibility monitoring system in koi ponds 

using pH sensors and temperature sensors using fuzzy sugeno as an algorithm. 

Based on the results of the study, it can be concluded that the development of the 

water feasibility monitoring system went very well, then for the application of the 

fuzzy sugeno algorithm in the system berajaln well until the feasibility level of the 

system was 89.63% so that the system developed was declared very good. 
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ABSTRAK 

Ilmi, Darosatul, 2023. Sistem Monitoring Kelayakan Air pada Kolam Ikan Koi 

Menggunakan Metode Fuzzy Berbasis Mikrokontroler Arduino Uno, Jurusan 

Sistem Komputer Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Nahdlatul Ulama 

Sunan Giri. Pembimbing Utama Nirma Ceisa Santi, M. Kom. dan Pembimbing 

Pendamping Roihatur Rohmah, M. Si. 

 

Kebanyakan dari pecinta ikan khususnya ikan hias tawar mereka khawatir 

dengan pergantian air yang berkala dikarenakan semakin lama air di dalam kolam 

akan berubah warna dan kejernihan air berkurang . faktor utama dalam 

pemeliharaan ikan di dalam kolam adalah pemberian pakan ikan tepat waktu, 

kejernihan air dan sirkulasi udara di sekitar kolam. Apabila air di kolam dibiarkan 

dalam keadaan kotor dapat memperhambat pertumbuhan fisik ikan dan 

kemungkinan terbesar ikan dapat mengalami stres dan akhirnya mati. Kualitas air 

mempunyai peranan penting dalam proses pembenihan dan perawatan ikan 

khususnya ikan hias koi. Pada kolam Ikan Koi sangat penting dilakukan 

pengecekan kondisi air secara berkala. Kondisi air yang tidak memenuhi syarat 

dapat menjadi sumber penyakit yang berbahaya bagi pertumbuhan Ikan Koi. 

Parameter umum yang harus diperhatikan adalah kandungan mineral. Kandungan 

mineral biasanya dipengaruhi oleh tingkat keasaman atau pH. Tingkat pH yang baik 

bagi Ikan Koi adalah 6,5 – 8,0. Tingkat pH  dibawah 6,5 sangat buruk bagi Ikan 

Koi. Oleh karena itu diperlukan sebuah alat untuk memonitoring kelayakan air pada 

sebuah kolam Ikan Koi secara real time. Pengukuran kualitas serta kandungan air 

pada kolam Ikan Koi dilakukan secara manual seperti menggunakan kertas lakmus 

atau penggunaan alat khusus. Pengukuran ini memakan waktu yang cukup lama dan 

juga harus sering dilakukan. Pengukuran menggunakan mikrokontroler dan sensor 

pH. Selain pendeteksian pH air pada kola  ikan pendeteksian suhu pada ari juga 

diperlukan karena untuk menghindari air yang terlalu panas ataupun air yang terlalu 

dingin.unutk menggabungkan dua buah sensor dan menghasilkan keputusan sistem 

akan menerapkan algoritma fuzzy sugeno sebagai kontrol dan juga pengambil 

keputusan pada sistem. Berdasarkan hal tersebut maka dilakukan pengembangan 

sistem monitoring kelayakan air pada kolam Ikan Koi dengan menggunakan sensor 

pH dan sensor suhu dengan menggunakan fuzzy sugeno sebagai algoritma. 

Berdasarkan hasil penelitian dapat disimpulkan bahwa pengembangan sistem 

monitoring kelayakan air berjalan dengan sangat baik, lalu untuk penerapan 

algoritma fuzzy sugeno dalam sistem berajaln dengan baik hingga tingkat kelayakan 

sistem adalah 89,63% sehingga sistem yang dikembangkan dinyatakan sangat baik. 

 

Kata Kunci: Mikrokontroler, Sensor pH, Sensor Suhu, Fuzzy Sugeno  
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