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MOTTO 
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ABSTRACT 

 

In everday life the air we breathe is not always clean, sometimes the air 

contains pollutant particles called pollutant.one of these pollutants is in the form 

of dust grains which are often found around the house, in this digital era, there 

are many kinds of power that use robots as one example is a dust cleaner, 

sometimes in this day and age many people are lazy in cleaning the house or a 

comfortable place to use the alternative is to use the robot. the electronic 

components is the manufacture of robots are, Arduino uno, ultrasonic sensor, 

motor dc, Bluethoot hc-05, buzzer, Driver L29N,the model in the development of 

this robot is using the waterfall model. the results of this study are the robot can 

clean the floor and is able to detect abstacle distances of  less than 12 cm. 

keyword - Arduino Uno, Debu, ultrasonic sensor, Bluethoot HC-05. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 
 

 
 
 

ABSTRAK 

 

Dalam kehidupan sehari – hari udara yang kita hirup tidak selamanya 

bersih, kadang didalam udara tersebut terkandung partikel pencemar yang diseut 

polutan, salah satu polutan tersebut ialah berupa butiran debu yang banyak 

ditemukan pada sekitar rumah. Pada era digital ini banyak sekali berbagai macam 

tenaga yang menggunakan robot sebagai salah satu contohnya adalah alat 

pembersih debu, terkadang pada zaman sekarang ini banyak orang yang bermalas 

malasan dalam membersihkan rumah atau tempat yang nyaman untuk di gunakan 

maka alternatife nya adalah dengan menggunakan robot tersebut. komponen 

elektronika dalam pembutan robot yaitu,Arduino uno, sensor ultrasonik, motor dc, 

Bluethoot hc-05, buzzer, Driver L29N. model dalam pengembangan  robot ini 

yaitu mengguakan model water fall. Hasil penelitian ini yaitu robot dapat 

membersihkan lantai dan mampu mendeteksi jarak halangan kurang dari 15 cm. 

Kata kunci –Arduino Uno, Debu, Sensor Ultrasonik, Bluethoot HC-05. 
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