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ABSTRAK

ilmu pengetahuan dan teknologi sekarang ini dimana media komunikasi
seperti smartphone android sangat banyak digunakan dari kalangan anak-anak,
remaja maupun dewasa. Mengingat fungsi dan manfaat yang banyak sangat
membantu seseorang dalam melakukan kegiatan. Adanya kecanggihan teknologi
tersebut saya mengharapkan dapat memanfaatkannya untuk membantu dan
berinovasi dalam sektor pertanian. Berdasarkan pengamatan di lapangan, pada
penelitian ini ingin membuat sebuah model rancangan alat yang memberi
kemudahan dalam teknologi pertanian yaitu traktor yang semula dioperasikan
secara manual, yaitu petani mengoperasikan traktor secara manual dengan langsung
mengendarai dan terjun ke sawah untuk menggemburkan tanah sawahannya.
Dengan adanya perangkat ini pengoperasiannya menjadi control jarak jauh dengan
smartphone. Sehingga penulis melakukan pengembangan sistem pengendali traktor
yang bertujuan untuk mengarahkan masyarakat dalam pemanfaatan kemajuan
teknologi yang lebih efektif. Inputan sistem ini menggunakan Nodemcu ESP8266
yang berfungsi sebagai pemrosesan data. Penerapan sistem pengendali traktor
menggunakan remot control berbasis smartphone dapat menjalankan apabila
pengguna menggunakan acces point dalam satu jaringan. Hasil uji kelayakan sistem
pengendali traktor menggunakan remot kontrol berbasis smartphone menunjukan
bantuan black box menunjukkan bahwa sistem layak untuk digunakan. Output dari
sistem ini adalah pengaplikasian teknologi dengan kegiatan petani yang masih
menggunakan cara tradisional. Sistem ini dapat berkerja secara maksimal ketika
sumber, daya pemancar sinyal dan modul-modul yang dibutuhkan terpenuhi.

Kata kunci : Traktor, Teknologi, Nodemcu ESP8266, Membajak Sawah. Remot
Kontrol
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ABSTRACT

science and technology today where communication media such as android
smartphones are very widely used among children, teenagers and adults. Given the
many functions and benefits, it really helps someone in carrying out activities. With
the sophistication of technology, | hope that I can use it to help and assist the
agricultural sector. Based on observations in the field, in this study, we wanted to
create a tool design model that provides convenience in agricultural technology,
namely manually operated tractors, namely manually operating tractors by directly
driving and plunging into the fields to loosen the land. With this device, the
operation becomes remote control with a smartphone. So the authors develop a
tractor control system that aims to direct the community to use technology more
effectively. This system input uses Nodemcu ESP8266 which functions as data
sharing. The application of a tractor control system using a smartphone-based
remote control can run users using access points in one network. The test results of
the control system using a smartphone-based remote controller to help black box
show that the system is feasible to use. The output of this system is the application
of farmer technology with activities that still use traditional methods. This system
can work optimally when the source, signal transmitter power and the required
modules are met.

Keywords : Tractor, Technology, Nodemcu ESP8266, Plowing Rice Fields.
Remote control
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